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ELECTRONIC ENGINEERING LTD.

MERLIN PRO
Instalacia a programovanie
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Popis
MERLIN PRO je bezdrotovy prijimac série Free Wawe sluzia ci pre rozSirenie zabezpefovacich
ustredni o bezdrétové periférie. Umoznuje naprogramovat 64 bezdrétovych snimacov (PIR,
magnetickych, dymovych) a 256 dialkovych ovladaCov. Poskytuje piny dohlad nad
bezdroétovymi prvkami, umoziuje pohodiné ovladanie a sledovanie systému cez podsvieteny
LCD disple;.
Jednotlivé bezdrétové prvky sa priraduju k 8 vystupom. Tieto vystupy je mozné pripojit
napriklad do drotovych vstupov zabezpec€ovacich ustredni, alebo ovladat iné zariadenia (GSM
brany, telefonne komunikatory, LED indikatory a pod.). Samotny prijima¢ MERLIN PRO je
chraneny TAMPER spinacom.
Vlastnosti
» Jednoducha instalacia
* Jednoduché programovanie
* Kompkatny elegantny design
* s podsvietenym LCD displejom
¢ Podporuje bezdrétovych 64 snimacov a 256 dialkovych oviadaCov
* PlIny dohlad nad snimacmi vratane indikacie vybitej batérie
e 256 miestna pamat udalosti
e 8 plne programovatelnych vystupov
« Samostatny vystup tampera
* RSSI dohfad (supervizia)
* Aktualny ¢as
* Pracovna frekvencia 868 MHz
e Dosah 700 m vo volnom priestranstve
* Nap3gjanie: 10 — 15 Vdc 130 mA
Programovanie
Odporucany postup programovania a nastavovania parametrov:
1. Nastavte aktualny ¢as
2. Vojdite do programovacieho rezimu
3. Umiestnite MERLIN PRO a snimacCe na miesto predpokladanej montaze a spustite
RSSI test
4. Ukoncite inStalaciu
Popis symbolov LCD displeja

Symbol Nazov Popis
F" Prenos signalu o naru$eni
Tamper tampera snimada
Prenos signalu o naruseni
= Poplach snimada
':l Subervizia Strata dohfadu nad
- P bezdrétovymi perifériami
Batéri Prenos signalu o slabej batérii
ateria snimaca
| Nova udalost Zapisanie novej udalosti do
. pamate udalosti
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Uzivatel'sky rezim (normalna prevadzka)
V uzivatelskom rezime méze uzivatel menit ¢as a prezerat pamat udalosti
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Pamat’ udalosti (Memory)

Jednotlivé udalosti zapisané v pamati je mozné prezerat Sipkami A ¥ (hore/dole) v submenu
Memory.

Kazda udalost (reprezentovana prislusnym symbolom) je zapisana s datumom a ¢asom.
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s NaruSenie tampera na snimaci 4 v skupine 3, 0 12:55, 21.8.2004.
Nastavenie €asu a datumu (Date/Time)

V submenu Date/Time nastavite pomocou $ipiek A ¥ aktualny as. Cas sa nezmeni ani pri
vypadku napajania, pretoZze MERLIN PRO ma vlastnu zaloznu baterku.

Programovaci rezim (Installer)
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Pre vstup do programovacieho rezimu je potrebné zadat programovaci kéd (reprezentuju ho
Sipky A ¥ 4). Pre potvrdenie stlaCte 4.
Pre pohyb v jednotlivych poloZkach submenu sa pohybujete pomocou Sipiek podfa
nasledujuceho obrazku:
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Pridanie zény (Add zone)
Submenu umoziuje priradit do systému bezdrétovy snimac (PIR, magneticky snimac¢, dymovy
senzor, detektor rozbltla skla).
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Vyberte Sipkou 4 rezim pre snimac¢ (s dohladom nad signalom — Supervized, bez dohladu —
Unsuperviz).
Vyberte skupinu (Group) pre priradenie snimaca a vyberte vystup (Rele), ktoré bude pri
naruseni zopnuté.
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Potvrdenim Sipkou 4 zaCne proces ucenia indikovany napisom Ready... na displeji a zvukovym
prerusovanym signalom. PoCas pipania je potrebné stlacit tamper kontakt na snimaci, ¢im
déjde nauc€eniu snimaca. Spravne naucenie je potvrdené dvojitym pipnutim. Takto postupujte
pre dalSie bezdrétové snimace.

Kazda skupina (Group) mdze obsiahnut 8 snimacov.

Prldanle dlal’koveho ovladaca (Add remote)

1§ B d N @

- Fld{l Femt.e

o SEEE Mg e SRR A
-«
!:H:£11l‘.l|ih_ .':l-hl'll-l'l"l !:Hi;‘;-!r.':-
wel Mode! Toaale ool Mol & F‘H]EE-EEEG o Mode: F'LJIEE-EE-E'-:-
M g HaTmzspEnsemy A ggrg iz apam nn N v Wl 2T S prmnn ni ol ggy-gs g pewn s p v 4w JIEmaIm e pr ey e praspETIE PRSP

E_'l-il:f--SL'h

i Modet 182

: 8o mmrmrzmapmany Shew pomamy e pr gy
¥

Postup je podobny ako pri u€eni snimacov.

RezZzim (Mode) dialkovych ovladacov:

Toggle: pri stlaceni tlaCidla ovladaca zmeni stav relé.

Pulse 3s: pri stlaceni tlacidla ovladaca relé zopne na 3 s.

Pulse 5s: pri stlaCeni tlacCidla ovladaca relé zopne na 5 s.

1&2: pri stlaceni naueného tlacidla 1 zopne, pri slaceni nauc¢eného tlacidla 2 rozopne relé.
Vyberte prislusny vystup (Relé)
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Potvrdenim Sipkou 4 zaCne proces ucenia indikovany napisom Ready... na displeji a zvukovym

prerusovanym signalom. Pocas pipania je potrebné stlacit’ prislusné tlaCidlo ovladaca. Spravne
naucenie je potvrdené dvojitym pipnutim.
Zmazanle zony (Clear zone)

P C]e.aP zZone
B L TR b H

Vyberte skupinu a prislusny snimac
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Potvrdte Sipkou 4.
Zmazanie dialkového ovladaca (Clear remote)
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Vymazat' ovladaC mézete dvomi spdésobmi: stlaCenim prislusného tlacidla, ktoré chete vymazat,
alebo vybranim Cisla tlaCidla so submenu.
Potvrdte Sipkou 4.

Zmena hesla prlstupu do programovacieho rezimu (Change passw.)

n!lli"lh'
i

S, = Ehanee Passu.
W o stmemmemsemn & s e s
-

.rl!-'J:!lIlrl

:F‘ass.nm:urd- *-—
H oF tmtedtaraam e it

[FEF=

Heslo reprezentuje kombinacia Sipiek, napriklad: & . ¥ ¥ A A A,
InStalacia a montaz
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Popis svorkovnice
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Nepouzité Vystupy zén Tamper ARM Napajanie

Technické parametre

Napajanie: 10 -15Vdc
Odber: max 130 mA
Vystupy: 1 —7: Opto Mosfet, max 100 mA, 17 Q
8:rele 1A
Tamper: Opto Mosfet, max 100 mA, 17 Q
Bezdrétové zbny: 64 — 8 pre kazdy vystup
Dialkové ovladace: 256
Prislusenstvo:
Snima¢ FWP-200 Magneticky kontakt FW-MAG

Dialkovy ovlada¢ FW-RMT

(=]
ANTENNA =
BATTERY
213 AA - 3V
Lithium ™7
#| RESET
#~JUMPER
SENSITIVITY.
ADJUSTMENT
JUMPER
E o
N
TEST q}] TAMPER
PUSH
BUTTON |
P/N 3202406
I

PYROSENSOR



