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SRy e ABC-E V1 | Primarny varistor
] V2 | Sekundarny varistor
1 to 20| Svorkovnice

1
J1g-

Y M,
af e Fal)
i oy
o “:I Vo w:i%‘//
.r'c'j V2|:| AVA ~ wr -
, b=d 5] DOLEZITE
= -
o 'Ll_f'J _ RESETOVACIA POISTKA
Bk E PRI SKRATE :
w = o P ODPOJTE DOSKL
| IlF&\\”H \ ODNAPA.;AMA
1 JaN ODETRANTE SKRAT
T1]2[2]4 78901112 6] NGB Nt ﬁ : ’
o (][] ] Clo|C|0CIO == [isfa]1sfe]iz]1g]  [rs]x 2o frmse S RCRIEROSERUND
- - | P :
O TN ANInioioiniol_oioicLc PRIPOJTE NAPAJANIE
o g g g o £ > = X X
Z2 = = = Z 8 3 & 55 I —
= = + = =T - P . . . - -
S BE oo iz 3 = = = ES3EEBE g 3
% & g T % = 5 5 3 5 5 E -
E B = s & o <« g B o@m =
w = - o (== - (=2 - R - 4
W E & @ = 2 2
" 255 223
= = s =
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POPIS FUNKCII

Erana je Uplne zatvorena a bezpetnostné prvly nie s aktivne. Riadiaca jednotka je pripravena na spustenie pracovneho

Pohotovostny
rezim cyklu. Majak v tomto stave nehlika,
Otviranie Erana sa otvara a majak rychlo blika.
Pauza Po dokongeni obvarania brany su motory zastavené a majak zostava zapnuty.
Po uplynuti €asu pauzy (] sa brana zacne zatvarat’
Zatvaranie BErana sa zatvara a majak blika pomaly.

nsiavEriin Erana je vo faze otvarania zastavena. Dalsi prikaz Start zacne branu zatvarat'. Majak je wpnuty.

otvarania

i:ﬁ‘;‘::l'::: Brana je vo faze zatvarania zastavena. Daléi prikaz Start zagne branu otvarat, Majak je vwanuty,
Vatupy na doske mdZu byt ako externg vstupy, alebo wstupy riadene dialkowyrm ovliadanim.

Typ vstupov Externé vstopy s vietky zariadenia dritovo pripojené na svorkovnicu riadiace] jednatky. KaZdej svorke na svorkovnici je
priradena Zpecificka funkecia. Bezpetnostym funkciam zodpovedajd MC kantakty, ostatnym funkciam zodpovedajl MO
kontakty. BezpeZnostne funkcie su ; stop, vndtorne fotobunky, vonkajsie fotohunky. Ostatné funkcie su ; start (alebo Start
rychleho zatvarenia) a start chodec. Jednotlive swvarky svorkovnice mdzZu byt' povolene alebo blokovane programaovacimi
narametrarri [E1/ ! !F”?I, £[3 , IElLfL E17]. vstupy riadene dialkovim oviadanim st vietky funkcie spojené s dialkovym
ovladanim. Tie =0 : start, stop, &tart chodec a Start rychleho zatvorenia. Riadiaca jednotka nerozliZuje medzi typmi vstupu,
ale iba medzi funkciami.

Vstup je Aktivovanie wstupu znamena zmend zo Standardného stavu zariadenia. Napriklad fotohunky S0 aktivovane prerusenim
aktivovany lia vysielaneho z vysielace] fotobunky do priimacej, alebo dialkove oviadanie je aktivovane stlacenim tlacidla. Vaetky
tieto zmeny sU registrované riadiacou jednotkou a zobrazovane na displeji riadiace] jednotky. Ak je aktivovanych viacero
wstupoy sufasne, riadiaca jednotka zobrazi podla priority iba najkritickej3i vstup. Poradie najkritickeZieho dkonu po
najmene] kriticky je nasledovné
- - - - -
stop vonkajSie fotobunky wnutorne fotobunky Etart alebo Etart rychleho zatv. &tart chodec
Prikazy Prikazy spustenia =1 : Start, Start chodec 2 aspustenie rychieho zatvorenia. Prikazy spustenia su zavisle na funkciach
spustenia pragramovania [F15] a [F]6].

viac o funkeisch [FIS] a [EI8] pozri popis.

Viac o prikaze rychleho zatvarenia pozn popis funkcie .

Viac o prikaze Start pozri popis Standardného pracovneho cyklu.

Wiac o prikaze start chodec pozri popis pracovngho cyklu funkcie chodec.

Bezpecnostné
prikazy

Bezpetnostne prikazy sU © stop, vnutarne a vonkajsie fotobunky. Prikaz stop branu zakaZdym zastawi.
Funkcia fotobuniek je zavisla na programovacom parametri .
pre wviac infotmacii pozn popis funkcie ,

Standardny

Po prijati prikazu Start sa zacne brana otvarat’, motor A zacne otvarat’ skir ako motor B, COneskorenie motora B je
definované funkciau . Po pauze zatne motor B proces zatvarania brany ako pryy. Motor A ma potom oneskorenie

pracovny
Eyklus definovane funkciou , Ked prebieha &tandardny cyklus, prikaz Start chodec je povaZovany za prikaz Sart.
Pracovny cyklus je ukongeny, ked sa riadiaca jednotka vrati do pohotovastneho stavu.
Pracovny Fo prijati prikazu chodec sa spusti pracovny cyklus chodec a brana sa zacne otvarat’. Motar A pracuje normalne zatial o
cyklus motar B zostava vypnuty. Ked' prebieha pracovny cyklus chodec, prikaz Start je povaZovany za prikaz tart chodec.
chodec Fracovny cyklus je ukonZeny, ked sa riadiaca jednotka wrati do pohotovostného stavu.
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Standardny pracoviy cas

A

]
]

Cas spomalenia

Al

Motor A sa otvara pred motorom B. Pracovny Cas motora & sa nastavuje na parametri v sekundach.
Po uplynuti tohto asu zatne motor A spomalovat’, spomalenie bude trvat’ Cas nastaveny v parametr @
Tatao plati pre ohidve fazy, teda pre otvaranie aj zatvaranie.

Parameter Je nastavitelny od 0 po 89 =sekdnd.

Parameter EI je nastavitelny od 0 po 89 sekuind.

Cas spustenia

HE

Farametrom sa nastavuie Cas spustenia motora A
Potas tejto daby =2 sila motora zvyEuje, a7 kym nedosiahne maximalny wwkon a senzor pre detekeiu prekaZaok je

deaktivovany. ZakaZdym, ked sa spusti motar, praych @sekﬂndje £as spustenia.
Farameter @ je nastavitelny od 0,1 do 1,5 sekundy.

Casovy posun pri
zatvarani

Al

Maotar B zatina fazu zatvarania o sekiind skir ako motor A. Tento parameter je patrebny kvl predideniu
mozZnosti prekrytia kridel bramy.

Parameter je nastavitelny od 0 po 89 sekdnd.

Standardna sila

A5

Fararmeter je sila maotara A pocas Standardného pracovngého Sasu .
Parameter E]je nastavitelny od 00 po 10,

Sila pri spomaleni

HE

Parameter@@je sila motora A pocas Casu spomalenia .
Parameter@@ je nastavitelny od 00 po 10.

Nastavenie prahu
detekcie prekazky pri
standardnom rezime

A

—

Tento parameter sawyuZiva v priebehu Standardneho pracovnehjo cyklu .

Ak riadiaca jednatka zaznamena wyisie namahanie maotora A aka je nastavene v parametri , Znamena to
prekazku v chode brany. Riadiaca jednotka rozhodne podla toba ako je naprogramovana ;

+ Ak |H|5| 2 I"”til a !H”E] £ |5J|ﬂ| riadiaca jednotka spusti spatny chod motoroy. Ak hola brana
v stave zatvarania, pri zaznamenani prekazky sa otvari. Ak sa brana otvarala, po zaznamenani
prekazky sa brana potas 2 sekind zatne zatvarat’ Po uplynuti tohto £asu sa zastavi. Prikaz
Start znovu spusti zatvaranie. Tato funkcia je aktivna raz za pracovny cyklus.

Pre dalsie Casy poCas cyklu motora A, sa motor & zastavi, zatial Co motora B bude pokracovat’ v
praci.

. k1818l = |nlo] 5 [Al2] = |2]2] riadiaca jednotka zastavi motor A, zatialCo motor B pokracuje v
praci.

Pocas otvarania pri standardnom pracovnom Sase, riadiaca jednatka zobrazuje na displeji hodnotu namahania
motora. Tuto hodnotu méZete poufit’ ako spatnd vazbu. 00 je minimum a 89 maximum. Maximalna hodnota
moZe byt mensia ako 99, % zavislost od motora.

Fre zrusenie funkcie Standardne] detekcie prekazky nastavie = .F're nastavenie drite stlacene
tlatidlo C a7 kym sa na displeji nezobrazi _ Funkcia [E je nastavitelna ad 00 po 99. Po hodnaote 89 sa
na displeji riadiace] jednotky zobrazi .

Nastavenie prahu
detekcie prekazky pri
spomaleni

HE

Tento parameter sa wyuZiva v priehehu pracovneho cyklu spomalenia motora A.

Ak riadiaca jednatka zaznamena wisie namahanie matara ako je nastavené v parametri , Znamena to
prekazku v chode brany
+ Fiadiaca jednotka zastavi matar A, zatialto motor B pracuje dale).

Pocas otvarania pri spomaleni |, riadiaca jednotka zobrazuje na displeji hodnotu namahania motora. Tuto hodnotu
maZete pouZit’ ako spatnd vazbu. 00 je minimum a 99 maximum. Maximalna hodnota méZe byt mensia ako 99,
Favisi od maotara.

Pre zruzenie funkcie detekcie prekazly pri spomaleni nastavte = . Pre nastavenie drite
stlagené tadidlo C aZ kym sa na displeji nezohrazi .Funkcia @ je nastavitelna ad 00 do 99. Pohodnote
89 =3 na displeji riadiace] jednotky zobrazi ]
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Standardny pracovny cas

]

]
]

Cas spomalenia

=1 I

Motor B zacina obvarat’ branu aZ po motore A. Pracovny Cas mora B sa nastavuje na parametr W
sekundach. FPouplynuti tohto £asu zaéne mator B spomalovat’, spomalenie bude trvat’ £as nastaveny v

parametri E Toto plati pre ohidve fazy, teda pre otvaranie a zatvaranie.
Parameter E je nastavitelny od 00 po 99 sekind.
Parameter je nastavitelny od 00 po 99 sekind.

Cas spustenia

HE

Farametrom =3 nastavuje Cas spustenia motora B.

Potas tejto dohy sa sila motora zvwiuje aZ kym nedosiahne maximalny wwkan a senzor pre detekciu prekaZok je
deaktivovany. ZakaZdym, ked sa spusti motor, prwych b] 3] sekind je Cas spustenia.

Parameter [E|je nastavitelny od 0,1 da 1,5 sekundy.

Casovy posun pri

Motor A zacCina fazu otvarania o sekund skar ako motor B. Tento parameter je potrebny kol predideniu

5[5

otvarani moZnost prekrytia kridel brany pri Zatvarani.
;:1 || I Farameter je nastavitelny od 00 do 99 sekdnd.
1
Standardna sila Fararmeter jE sila motara B podas Standardného pracovného cyklu @

Parameter je nastavitelny oo 00 do 10, BE

Sila pri spomaleni

HE

Farameter je sila motora B pocas spomalenia [E
Farameter jE nastawvitelny od 00 do 10

Nastavenie prahu
detekcie prekazky pri
standardnom rezime

b7

Tento parameter sa wyuiiva v priebehu Standardného pracovngho cykiu bl
Ak riadiaca jednotka zaznamena wys23ie namahanie motora B ako je nastavené v parametri , Znamena to
prekazku v chode hrany. Riaidaca jednotka rozhodne podla toho ako je naprogramovana

v Ak |b|3| # I””ﬂJ a MlEJ = IDJIHI riadiaca jednotka spusti spatny chod motorow. Ak bala brana
v stave zatvarania, pri Zzaznamenani prekaZky sa otvori. Ak sa hrana otvarala, po zaznamenani
prekaZky sa brana pocas 2 sekdnd zacne zatvarat’. Po uplynuti tohto Casu sa zastavi. Prikaz
Start znovu spusti zatvaranie. Tato funkeia je aktivna raz za pracoviy cyklus.

Pre daldie tasy pofas cyklu motora B, sa matar B zastawi, zatial £a motora A bude pokracovat' v

praci.
+ Ak = L“E] a |E”ﬁ] = @"ﬂl riadiaca jednotka zastavi matar B, zatialto matar & pokracuje v
[praci.

Pocas zatvarania pri Standardnom pracovnom Case, riadiaca jednotka zobrazuje na displeji hodnotu namahania
matora. Tto hodnotu mAZete pouZit' ako spatnd vazbu 00 je minimum a 89 maximum. Max<imalna hodnata
mdZe byt mensia ako 89, zavislosti od motora,

Fre zrusenie funkcie Standardnej detekcie prekaily nastavte = E -Pre nastavenie drite stlatené
tlacidla C aZ kym sa na displeji nezobrazi nlo] Funkeia je nastavitelna od 00 pa 89. Po hodnote 99 =3

na dizspleji riadiace] jednatky zobrazi .

Nastavenie prahu
detekcie prekazky pri
spomaleni

Tento parameter sa wyuZiva v priebehu pracovneho cvklu spomalenia motora B.

Ak riadiaca jednotka zazhamena vyE3ie namahanie motora aka je nastavene v parametri @ . Zhamena ta
prekazku v chode brany
+ Riadiaca jednotka zastavi motor B, zatial®o motor & pracuje dalej.

Fotas otvarania pri spomaleni |, riadiaca jednotka zohrazuje na displeji hodnotu namahania motora. Tuto hodnotu
miZete pouZit' ako spatnd vazbu 00 je minimum a 89 maximum. Maximalna hodnata méze byt mensia ako 99,
Zavisi od motara.

Pre zrugenie funkcie detekcie prekaZky pr spomaleni nastavie @ = . Pre nastavenie drite
stlagené tlacidla C aZ kym sa na displeji nezobrazi . Funkcia IE je nastavitelna od 00 do 899, Pohodnate
Y9 =3 na displeji riadiace] jednotky zobrazi .
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Cas pauzy

]

I
o

Fo otvoreni brana caka sekund, potom sa zatne zatvarat. Pre zrusenie automatickeho zatvarania nastavie
parameter [FIo] = . Pre nastavenie drite stlacene tlacidlo C aZ kym =sa na displeji neabjaswi j
Ked [FIO]= brana bude po otvareni zastavena a stav brany bude stop-otvaranie.

Dotlacenie brany
pri zatvarani

Fle

Fed je brana pri zatvarani na konci fazy spomalenia, riadiaca jednotka da pokyn impulzom pre dotlaéenie brany
pomocou matara A Tento impulz je sekdnd dihy a zarover je na rovnaka dihy £as zruZena detekcia prekazky.
Fo tomto impulze je faza zatvarania dokonéena.

Tato funkcia je uZitotna pre pripad nainstalovania elektrickeho zamku, kvéli dplnemu dotlaceniu brany motorom & pre

zamknutie. Parameter e nastavitelny od 0,0 da 1,0 sekundy.

Cas blikania majaka

Fl3

Pred spustenim motorov sa rozhlika majak na sekind. Po upkynuti tohto Easu majak blika dalej a brana sa

zatne otvarat’.
Farameter e nastavitelny od 0,0 do 4,0 sekdnd.

Dotlacenie hrany
pred otvorenim

E

= > FUNKCIA POVOLENA [FI4l = 5 FUNKCIA ZAKATANA
Pred normalnym otvarenim brany, motor & na 0,5 sekundy branu dotlaci na doraz. 'V priebehu tohto £asu je sila motara

A na maximalne] hodnote a detekcia prekazok je wypnuta.
Tato funkcia je uZitotna pre pripad nainstalovania elektrickeého zambku, kydli Upinemu dotlateniu brany pre odomknutie.

zatvorenia

HEB

Funkcionalita STANDARDNE NASTAVENIE REZIM SPOLOCENSTVO NASTAVENIE KROK ZA KROKOM
prikazov start
[Flel=[olel a [FI5]=[ale] [Fl&] = [51] [FIe] = [olo] & [FI5] = [511]
}_ || 5 Paotas obvarania Fotas otvarania ; Pocas otvarania :
= Prikaz start zastavi obraranie. Prikazy Etart nemaju Fiaden Vp|w Frilkaz Start zastaw branu.
F ||E Fotas zatvarania - Pofas zatvarania ; Fotas zatvarania
Frikaz Start zastavi zatvaranie a Prikaz £tart Tastavi zatearanie 3 Prikaz Start zastawi branu.
Zatne otvaranie. Tatne ohvaranie.
Funkeia rychleho | [F]7] > FUNKCIA POVOLENA o 5 FUNKCIA ZAKAZANA

Swvorky Start mdZu pinit’ aj funkciu Star rychle zatvorenie. Tieto svorky majud rovnaku funkCnost’ ako prikaz &tart ale so
Specialnou funkciou ; ak sU potas prveho otvarenia aktivovane fotobunky (vnitorne a vonkajsie alebo vonkajsie a
ynutorne) brana sa zacne zatvarat’ po & sekundach.

Tato funkcia pracuje len ak su nainstalované vnatorné a vonkajsie fotobunky.

Logika fotobuniek |[F]8]=[S17] > S$TANDARDNY REZIM =[nla] » REVERZNY REZIM
F 8 Fotas otvarania Potas obvarania

Ak st vndtame fatabunky aktivovane, riadiaca jednatka Ak 51 aktivovane vhitorné fotobunky, riadiaca jednotka
zastavi otvaranie. Ked su vnitorme fotobunky deaktivovane zastavi obvaranie a spusti zatvaranie. Po 3 sekundach
riadiaca jednotka pokracuje v otvarani. riadaica jednotka zastavi Zatvaranie a Zostane v stave
Aldivacia vonkajich fotobuniek nema Ziadny wvplyy. stop-otvaranie,
Fotas zatvarania Aktivacia vonkajSich fotobuniek nema Ziadny valy.
Ak 51 aktivovang vonkajSie fotobunky, riadiaca jednotka Pocas zatvarania :
ZaStE,N' zf_atvarame a'spus’n otvaranie b.raw A Ak 51 aktivovane vonkajSie fotobunky, riadiaca jednotka
Ak 51 aktivovane vnutorne fotobunky riadiaca jednotka zastavi zatvaranie a spusti otvaranie.

zastawi zatvaranie a Caka na otvorenie. Otvorenie spusti lBn | ajti s cia vndtarnveh fatabuniek nema 3iadny val
wiedy ak su vndtarne fotobunky deaktivovane. L PP

]
!

T

Elekwricky zamok |[L]0] = > FUNKCIA POVOLENA i > FUNKCIA ZAKAZANA
= Modul elektrického zamku musi byt nainstalovany do Modul elektrického zamku nie je nainstalovany.
!{_ f'_, rozzirovacieho konektora a je riadeny riadiacou jednaotkou.
Test fotohuniek =[57] 5 FUNKCIA POVOLENA =[nJa] —» FUNKCIA ZAKAZANA

Pri kazdom Starte brany, nadiaca jednotka skantroluje fotobunky. Ak jednotka nezisti Ziadne chyby, spusti motory.
Y opacnom pripade nespusti matary a na displeji sa zobrazi .

Test tepelnej
ochrany motorov

AE

e]e] = = FUNKCIA POVOLENA el2] - > FUNKCIA ZAKAZANA

Pri kaZdom Starte brany, riadiaca jednotka skontroluje motory. Ak je test nedspesny riadiaca jednotka nespusti matary
ana displeji sa zobrazi 1G] alebo[S18]. [8[A] znamens ze motor & je v stave tepelne] ochrany. [8I&] znamena ze
matar B je v stave tepelngj achrany. Ak s0 ohidva motory v stave tepelnej ochrany, na displeji je vidy zobrazeng :

Y pripade zleho pripojenia motoray, maZe tento test zkyhat'.
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Vymazanie Orzte stlacené tladidlo A alebo B aZ kyma sa na displeji nezobrazi . Po nigkalkych sekundach
zatne riadiaca jednotka skenovanie uloZenych kodov. KaZdy zobrazeny kod je identifikEne Cislo uz
||4-'r__1.’I uloZeneho dialkoveho oviadania. Pre wwmazanie zobrazeneho kadu podrite stlatene tlacidlo © a2 kym

displgj nezhasne,

Ulazenie dialkového
ovladania s funkciou
start

]
Al

Orite stlacene tlacidlo A alebo B a7 kym sa na displeji nezobrazi . Pao niekalkych sekundach
riadiaca jednotka zobrazi E[:l Stlacte tlacidlo na neuloZenom dialkovorm ovladani. Riadiaca jednotka
zobrazi E[D Pre ulozenie drite stacené tlacidlo C a zarovef drite stlagené aj tlatidlo dialkoweho

ovladania. Po uloZeni a po wyhere funkcie Hﬂ, * I-13] aleba 1Y) , 53 [ kazdorn stiadeni tasidla
dialkoveho oviadania a zobrazi identifikalné Cislo ovladania.

Ulozenie dialkoveho
ovladania s funkciou
stop

- |2

Orite stlacene tlacidlo & alebo B aZ kym  =a na displeji nezobrazi . Fo nigkolkych sekundach
riadiaca jednotka zobrazi ED Stlatte tlagidlo na neuloZenom dialkovorm ovladani. Riadiaca jednotka

zubrazi. Fre uloZenie drite stlacene tlacidlo C a zaroven drite stlacene aj tlacidlo dialkoveho
ovladania. Po uloZeni a po wyhere funkcie , , alebo , 53 pri kaZdom stlateni tlacidla

dialkoveho ovladania a zobrazi identifikacne Cislo ovladania.

Ulozenie dialkoveho
ovladania s funkciou
start chodec

- |3

Orite stlacene tlacidlo A alebo B az kym sa na displeji nezobrazi . Fo niekolkych sekundach
riadiaca jednotka zobrazi ED Stlaéte tlagidlo na neuloZenom dialkovorm ovladani. Riadiaca jednotka

zubraziam. Fre uloZzenie drite stlacene tlacidlo C a zaroven drite stlacene aj tlacidlo dialkoveho
avladania. Po uloZeni a po wyhere funkcie , , alebo , 53 pri kaZdom stlateni tlacidla

dialkového ovladania a zohrazi identifikacne &islo ovladania.

Ulozenie dialkového

ovladania s funkciou
rychle zatvorenie

aE

Orite stlacene tlacidlo A alebo B aZ kym  sa na displgji nezobrazi . Po nigkalleych sekundach
riadiaca jednotka zobrazi ED Stlacte tlagidlo na neuloZenam dialkovorm ovladani. Riadiaca jednotka

zubraziEﬂJ. Pre ulaZenie drite stlagené tlacidlo C a zaroven drite stlatené aj tlacidlo dialkoveha
ovladania. Po uloZeni a po wyhere funkcie , , alebo , s3 pri kaZdom stlaceni tlacidla

dialkoveho ovladania a zobrazi identifikacne cislo ovladania.

Uplné vymazanie

=
~ |5

Orite stlacene tacidlo A alebo a7 kym sa na displeji nezobrazi . Pao niekolkych sekundach riadiaca

jednotka zobrazi lnlo]. Pre wimnazanie vietkych kodov drite stlacene tladidla C aZ kvm na displeji
neprestane blikat’ [5]4].
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Start

El

- > FUNKCIA POVOLENA =[lo] 5 FUNKCIA ZAKAZANA

|e svorka oznacena Cislom "1". Je to svarka externeho vstupu Start. Tento vstup Start je kontakt typu
MO, Je vhodne nastawit’ = ak nechcete pouiit’ Ziadne externé zaradenie, napriklad tlaidlo pre
otvaranie hrany. Ak je wstup Start aktivovany, na displeji sa zobrazi informacia .

Stop

Ele

ElZ] =511 > FUNKCIA POVOLENA El2]=[olo] 5 FUMKCIA ZAKAZANA

|e svarka nznacena Cislo "2". J eto svorka externeho vstupu stop. "Stop” e hezpetnostng zaradenie
a a tato svarka je kontakt typu NC. Je vhodne vidy naindtalovat’ externy spinal stop. % priebehu
instalacie je vhodne funkziu wpnut'. Ked je pripojeny externy spinac, riadaca jednotka ho
automaticky rozpozna. AK je wstup "stop" aktivowany riadiaca jednotka zobrazuje na displeji .

Vonkajsie fotobunky

El3

=Bl = FUNKCIA POVOLENA ElG-=[ole] » FUMKCIA ZAKAZANA

|e svorka nznacena Cislom "3". Je to vstup pre vonkajSie fotobunky. YonkajZie fotohunky sd
hezpecnostne zariadenie a vstup je kontakt typu N, Widy je vhodné nainstalovat’ vonkajzie fotohunky, &
priebehu instalacie je vhodne funkciu wypnut’. Ked' su wonkajSie fotohunky pripojene riadiaca jednotka
ich automaticky rozpozna. Ak s vonkajsie fotohunky aktivované riadiaca jednotka na displeji zobrazuje

[£]c]

Vniatorné fotobunky

Ely

El9=[5l1] 5 FUNKCIAPOVOLENA E]H=[ala] = FUMKCIA ZAKAZANA

je svorka nznacena tislom "4" . Je to vstup pre wndtorné fotobunky. Ynatorné fotobunky su
hezpecnostne zariadenie a vstup je kontakt typu N, Widy je vhodné nainstalovat” vnltorne fotohbunky, v
priebehu instalacie je vhodne funkciu wpnUdt'. Ked s vndtorng fotohunley pripojené riadiaca jednotka
ich automaticky rozpozna. Ak su vnltorné fotohbunky aktivovane riadiaca jednotka na displeji zobrazuje

[E]A]

Start chodec

-
E]7

= = FUNKCIA POYVOLENA [ElT-= 5 FUNKCIA ZAKAZANA

je svaorka oznatena Eislom "7". Je to svorka externého vstupu funkcie Start chodec. Tento vstup je
kontakt typu MO, Je vhodne nastavit = @ . ak nechcete poufit’ Ziadne externe zariadenie,
napriklad tlacidlo pre obvaranie brany pre chodoa. Ak je vtup start chodec aktivavany | na displeji sa

zobraziinformacia .
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Obnovenie vyrobnych

nastaveni

e

Ak choete nastavit® predvalené nastavenia, drite stlacene tlacidlo A alebo B a7 kym sa na displeji
nezobrazi . Po niekalkych sekundach riadiaca jednotka zobrazi na displeji . Fre nastavenie
wyrohnych nastaveni drite stlacene tlacidlo C az kym sa na displeji nezohbrazi EE' . Tymto budu

nastaveng vyrobne nastavenia a riadiaca jednotka bude v pohotovostnom reZime. Tato funkcia nema
Ziadny vphyy na programoyvanie radiovych zariadeni.

Nastavenie pracovného
€asu motorov

Ple

je poloautomaticky postup pre ziskanie parametrov pracovinych Casov. Parametre pracovnych Casoy
s0 FITL [ﬁI?I, m, A EERE R Irymi slovami, po tomto postupe Standardny pracovny Cas, Cas
spomalenia kaZdeho motora a £as pauzy sU obstaravane riadiacou jednotkou. Pred zacatim tohto postupu
skantrolujte : &i sU pripojene vEetky hezpetnostne zariadenia, &i radiaca jednotka je v pohotovastnom
reZime a Ci zmer otaCania motoroy je spravny. Pre zacatie tohoto postupu drite stlacene alebo opakovane
stlagajte tlatidlo A alebo B aZ kyim sa na displeji nezohbrazi . Po niekolkych sekundach riadiaca

jednotka na displeji zohrazi GD ; :
Postlateni wstupu start sa spusti tento postup v 2 krokoch |ﬂlf_|, lﬂ"ﬁ], |£]|i!, 1 E -

W kaidom kroku Je programovany jeden parameter. Pocas celeho postupu programovania je detekcia
prekaZok wypnuta.

Fiadiaca jednotka je pripravena na zafatie programavania pracovnych asov

ﬁr 9 [I] motoroy.

Pre vstup do stladte ktorykolvek vstup s funkciou Start.

Programovanie standardneho pracovneho casu motora A (].

3“ Motor & sa otwara.
Pre wstup do stlacte ktorykolvek vstup s funkciou Start.

Frogramovanie Casu spomalenia motora A i)_
ﬁﬁ Chod motora A sa spomali.

Pre wstup do stlacte ktorykolvek vstup s funkciou Start.

Programovanie Standardného pracovného asu motora B (]_
in Motor A =a zastawi Motor B sa obvara,

Pre wstup do @ stlatte ktorykolvek vstup s funkciou Start.

Programavanie £asu spomalenia motara B ((6]12]).
Chod matora B sa spomali.

Pre wstup do F10] stlaéte ktorgkolvek vstup s funkciou Start.

Programavanie £asu automatického zatorenia brany ([F10]).

Motor B sa zastawvi. Majak blika. Po niekolkych sekundach riadiaca jednotka zobrazi
na dizpleji odpocitavanie Casu. Pre dokoncenie programovania stlacte kiorykolvek
watup s funkciou tart a pockajte kym sa brana dplne zatvard.
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Pre programovanie riadiace] jednotky postupujte podla tabulky 12 A alebo 12 B padla vami zvaolengho wystupu.

Farametre naprogramujte podlia viastnych poZiadaviek.

Programovanie riadiace] jednotky podla postupu EI :

MNastavte na :

+  7atnite postup programovania (pozr pradchadzajicu stranu).

Fiadiacu jednotku je moZne pouZit’ 3] pre instalaciu jedného motora. PouZije sa jeden z dvoch swystupoy maotarosy.

Postupujte podla krokayv v tabulke 12.A alebao 12.B podla toho ktory z wystupoy ste si zvalili,

(12.4)  Vystup motora A
nastav \A]Y]na 040

nastav (b1/]na [2]0]
nastav (012] na [G10]
nastav (2]4] na [C12]
nastav (b1 1] na [nle]
nastav |b]8] na [nllo]
nastav |£]2] na [n]o]

(12.8) Vystup motora B

nastay LE!’JL{J na [_Q_JLQJ

nastav (A]2] na |0 0]

nastay LE]E] na [QJ[_[_J]

nastav || 1] na [n]o]

nastav Lﬁ][ﬁ] na [-_"J[QJ

nastay |E_:r_1|_"_r'_| na @L@J

nastav |£]2] na|n]o]




